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Sanita': neurochirurgia del futuro,a Verona
arriva il robot

‘Robocast’ guidera’ mano chirurgo definendo traiettoria migliore
08 febbraio, 12:29

(ANSA) - VENEZIA, @ FEB - Verra' presentato domattina nell'azienda ospedaliera di Verona "Robocast”,
un rebot creato per l'assistenza negli interventi di neurochirurgia.

Il sistema robotico €' in grado di calcolare in pochi secondi i possibili percorsi da seguire con gli strumenti
chirurgici, eliminando il rischio di lesioni permanenti al paziente.

Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che avverte alla mano la forza di penetrazione
percepita dalla sonda stessa. (ANSA).

Ritaglio stampa ad uso esclusivo del destinatario, non riproducibile.
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Robocast Presentazione del sistema robotico per
la neurochirurgia

R WARTER S GAE A
Robocast Presentazione del sistema robotico per la neurochirurgia

fotoservizio Antonella Anti
Conferenza stampa
Robecast
Presentazione di Robocast sistema robotico per la neurochirurgia
a % anni dal primo progetto europeo a Verona la prima simulazione

di un intervento realizzato con la nuova tecnica

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Da oggi c’&. §i tratta
di Robocast, un sistema robotico per |"assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi
secondi i possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori.
Il robot & in grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che vengono sottoposte al
chirurgo per la decisione finale sul trattamento.

A tre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla Commissione Europea Direttorato
Generale “Information Society & Media”, settore “Interaction and Interfaces” con 3 milioni 450
mila ewro, il bilancio & positivo. A Verona oggl & stata presentata per la prima volta la
simulazione di un intervento assistito con la nuova tecnica.

| protagonisti. il progetto, il cui coordinamento & stato condotto da Giancarto Ferrigno ordinario
di Bioingegneria elettronica e dalla ricercatrice veronese Elena De Momi del dipartimento di
Biningegneria del Politecnico di Milano, laboratorio di Neuroingegneria e Robotica medica, si
avvale della collaborazione di strutture universitarie e industriali internazionall.

A Verona il progetto & stato condotto da Roberto Foroni fisico medico dell’Azienda Ospedaliera
Universitaria Integrata e dal neuroradiologo Kenneth Ricciardi in collaborazione con Massimo
Gerosa direttore della clinica Neurochirurgica e Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento di
Weurochirurgia ospedaliera.

Per |'ltalia, oltre al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Scienze neurologiche,
neuropsicologiche, morfologiche e motorie dell’ateneo scaligero diretto da Antonio Fiaschi,
I'universita di Siena e "azienda CFf consulting. A livello internazionale hanno contribuito al
progetto I'lmperial College di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa,
it dipartimento di Scienza dell’informazione dell’Universitad di Monaco e Ilstituto di tecnologia
di Karlsruhe e due aziende, Prosurgics in Inghilterra e Mazor in lsraele.

Si parla di noi
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A tre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla Commissione Europea Direttorato
Generale “Information Society & Media”, settore “Interaction and Interfaces” con 3 milioni 450
mila euro, il bilancio & positivo. A Verona oggi & stata presentata per la prima volta la
simulazione di un intervento assistito con la nuova tecnica.

[ pmtagomstl Il progetto, it cul coordinamento & stato condotto da Giancarlo Ferrigno ordinario di
Bioingegneri t tironica e dalla ricercatrice veronese Elena De Momi del dipartimento di

Bzf;isweﬁnw L Politecnico di Milano, Lab@mta rio di Neuroingegneria e Robotica medica, =i avvale
della collaborazione di strutture universitarie e industriali internazionali.

A Verona il progetio € stato condotto da Roberto Foroni fisico medico dell’ Azlenda Uspedali
Universitaria Integrata e dal neuroradiologo Kenneth Ricclardi in collaborazione con Massamc
Gerosa direttore della clinica Neurechirurgica e Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento di
Heurachirurgia ospedaliera,

Per Ultalia, oltre al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Sclenze neurologiche,

l'lffL&%’ﬁjp‘”?CCﬁ ogiche, morfologiche e motorie dell %enes scaligero diretto da Antonio Fiaschi,

L universita di Siena e Uazienda CF consulting. A livello internazionale hanno contribuito al progetto
Vlmpertal College di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion df Haifa, il

dipartimento di Scienza dell'informazione dell’Universita df Monaco e Ulstituto di tecnologia di

Karlsruhe e due aziende, Prosurgics in Inghilterra e Mazor in lsraele.

Quali patologie. Con questo tipo di strumento possono essere diagnosticate e curate varie
pato og‘@ Si va dalle pil gravi e di magglor mmtm soclale come | tumori cerebrall, la malattia di
Parkinson, Uepilessia, Uidrocefalia, la distonta, il tremore essenziale, la sindrome di Tourette, a
sindromi funzionali come la depressione LLIWCE& il dolore fantasma, la cefalea a grappolo.

Che cos’é e come funziona. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurge, che fa
percepire alla mano la forza di penetrazione della sonda ztesrg it feedback & essenziale per
stimare guall strutture si stiano attraversando. Il software di planificazione intelli game definisce la
trai eué}?i& pilt vantaggiosa per raggiungere Uoblettivo chirurgico. In questo senso, & considerato
ottimale il percorso pilt breve in termini di lunghezza e di tragitto, che non attraversi vasi o aree
erebrall critiche per la vita del paziente, in modo da evitare lesiond. Il team di lavoro ha ideato e
realizzato un complesso sistema di controllo in grado di gestire errori inferiori al millimetro
Robocast fa use anche di una sonda |, sviluppata nel pr agetm, che st muove su trajettorie QL&F‘JH?(";&E
in grado di evitare ostacoli nel raggiungimento dell’obiettivo.

L applicabilitd del progetto. Scopo del progetio & quelio di ideare, sviluppare e z’e;lizzwsﬁ un
sistema robotico per assistere il chirurgo negli inter vem di neurochirurgia poco invasiva di tipo
keyhole, cioé interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni
(circa 1.5 om di diametro) praticato nel cranio. Questa tecnica si applica in diversi casi, dalla
biopsia all’endoscopia fino aght interventi di neurochirurgia funzionale con Uinser ’ém%mte di sonde e
cateteri nel cervello per effettuare diagnosi e/o teraple che comprendono il camplonamento di
sangue o tessuti, Uablazione criogenica ed elettrolitica, la brachiterapia, la stimolazione cerebrale
profonda e una serie di altre procedure chirurgiche.

Si parla di noi
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Robocast, nuovo sistema robotico per la
neurochirurgia

A Verona la prima simulazione di un intervento realizzato con la nuova tecnica
Un assistente per pianificare ed effettuare
delicati interventi al cervello.

Da oggi c’¢. Si tratta di Robocast, un sistema
robotico per 'assistenza al chirurgo in grado di
calcolare in pochi secondi i possibili percorsi
da seguire con gli strumenti chirurgici per
evitare 1 rischi operatori. Il robot € in grado di
calcolare le migliori traiettorie di intervento
che vengono sottoposte al chirurgo per la decisione finale sul trattamento.
A tre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla Commissione
Europea Direttorato Generale “Information Society & Media”, settore
“Interaction and Interfaces” con 3 milioni 450 mila euro, il bilancio &
positivo. A Verona oggi é stata presentata per la prima volta la simulazione
di un intervento assistito con la nuova tecnica.,

Il progetto, il cui coordinamento ¢ stato condotto da Giancarlo Ferrigno
ordinario di Bioingegneria ...(Continua) leggi la 2° pagina

Ritaglio stampa ad uso esclusivo del destinatario, non riproducibile.
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Robocast presentazione del sistema robotico per la neurochirurgia

News pubblicata 11 09/02/11 | da Enrica Vigato

Giovedi 10 febbraio alle 10.30 nella biblioteca di Neurochirurgia dell 'Azienda ospedaliero
universitaria integrata (piano sotterraneo, ingresso da via Mameli - Borgo Trenio) sara presentato
Robocast, un sistema robotico per l'assistenza al neurochirurgo in grado di calcolare in pochi
secondi i possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori,

Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che avverte alla mano la forza di
penetrazione percepita dalla sonda stessa. Il feedback & essenziale per stimare quali strutture si
stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria pii vantaggiosa
per raggiungere 1obiettivo chirurgico. Scopo del progetto ¢ quello di ideare, sviluppare ¢ realizzare
un sistema robotico per assistere 1l chirurgo negli interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo
keyhole, ciod interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa
2 cm di diametro) praticato nel cranio.

Alla conferenza stampa saranno presenti 1l direttore dell’ Azienda Ospedaliera Universitaria
Integrata Sandro Caffi, Antonio Fiaschi, direttore del Dipartimento di Scienze Neurologiche
Massimo Gerosa, direttore della clinica Neurochirurgica, Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento
di Neurochirurgia ospedaliera, Giancarlo Ferrigno, ordinario di bioingegneria elettronica al
Politecnico di Milano e Roberto Foroni fisico medico dell” Azienda Ospedaliera Universitaria
Integrata, Domenico Prattichizzo, associato di Robotica e Automazione dell'Universita di Siena.
Con I"occasione 1 giornalisti potranno prendere visione di Robocast all’interno della sala operatoria
di Neurochirurgia.

http://www.freeonline.org/cs/com/cs-
120832/Robocast presentazione del sistema robotico per la neurochirurgia
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Robocast presentazione del sistema robotico per la neurochirurgia
Pubblicato 11 09/02/2011 | da Enrica Vigato

Giovedi 10 febbraio alle 10.30 nella biblioteca di Neurochirurgia dell Azienda ospedaliero
universitaria integrata (piano sotterraneo, ingresso da via Mameli - Borgo Trento) sara presentato
Robocast, un sistema robotico per ['assistenza al newrochirurgo in grado di calcolare in pochi
secondi 1 possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori,

Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che avverte alla mano la forza di
penctrazione percepita dalla sonda stessa. Il feedback € essenziale per stimare quali strutture si
stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria piv vantaggiosa
per raggiungere I’obiettivo chirurgico. Scopo del progetto € quello di ideare, sviluppare e realizzare
un sistema robotico per assistere 1l chirurgo negli nterventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo
keyhole, cioe interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensiont (circa
2 cm di diametro) praticato nel cranio.

Alla conferenza stampa saranno presenti 1l direttore dell’ Azienda Ospedaliera Universitaria
Integrata Sandro Caffi, Antonto Fiaschi, direttore del Dipartimento di Scienze Neurologiche
Massimo Gerosa, direttore della clinica Neurochirurgica, Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento
di Neurochirurgia ospedaliera, Giancarlo Ferrigno, ordinario di bioingegneria elettronica al
Politecnico di Milano ¢ Roberto Foroni fisico medico dell’ Azienda Ospedaliera Universitaria
Integrata, Domenico Prattichizzo, associato di Robotica ¢ Automazione dell'Universita di Siena,
Con I"occasione 1 glornalisti potranno prendere visione di Robocast all’mterno della sala operatoria
di Neurochirurgia.

http://www.comunicati-stampa.net/com/cs-
120832/Robocast_presentazione del sistema robotico per la neurochirurgia
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Sanita': neurochirurgia del futuro,a Verona
arriva il robot

'Robocast' guidera' mano chirurgo definendo traiettoria
migliore

(ANSA) - VENEZIA, 9 FEB - Verra' presentato domattina nell'azienda ospedaliera di Verona
"Robocast”, un robot creato per l'assistenza negli mterventi di neurochirurgia,

[l sistema robotico ¢ in grado di calcolare in pochi secondi 1 possibili percorsi da seguire con gli
strumenti chirurgici, eliminando 1l rischio di lesioni permanenti al paziente.

Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che avverte alla mano la forza di
pengtrazione percepita dalla sonda stessa. (ANSA),

http.//wwww.ansa.it/web/notizie/regiont/veneto/2011/02/09/visualizza new.html 1590462324 html
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Neurochirurgia, a Verona
arriva "Robocast”
0910212011 13:16

Verra presentato domattina nell'azienda ospedaliera universitaria di Verona "Robocast”, un robot
creato per l'assistenza neglt mterventt di neurochirurgia. Il sistema robotico ¢ i grado di calcolare
in pochi secondi 1 possibili percorsi da seguire con glt strumentr chirurgict, elimmando 1 rischio di
lestont permanenti al paziente. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che avverte
alla mano la forza di penetrazione percepita dalla sonda stessa. Il feedback ¢ essenziale per stimare
quali strutture si stiano attraversando. Il software di prantficazione intelligente definisce la
frajettoria il vantaggiosa per raggtungere l'obiettrvo chirurgico.

Scopo del progetto, finanziato dall'Europa con quast 4 milioni di euro, € quello di deare, sviluppare
¢ realizzare un sistema robotico per assistere 1l chirurgo negl nterventi di neurochirurgia poco
mvasiva di tipo keyhole, cioé mterventi di chirurgia cerebrale eseguitt attraverso un foro di ndotte
dimenstont (circa 2 cm di diametro) praticato nel cranto. Alla presentazione in anteprima europea
saranno presentt 1l direttore dell'aztenda ospedaliera universitaria integrata Sandro Caffi, Antonto
Fraschi, direttore del Dipartimento di Scienze Neurologiche dell Universita di Verona, Massimo
Gerosa, direttore della clinica Neurochirurgica, Sergto Turazz, direttore del Dipartimento di
Neurochirurgia ospedaliera, Giancarlo Ferrigno, ordinarto di biomgegneria elettronica al
Politecnico di Milano ¢ Roberto Foront fisico medico dell'Azienda Ospedaliera Universitaria
Integrata.

http://www.tgverona it/index.cfm/hurl/contenuto=227480/cronaca/neurochirurgia a verona arriva
robocast.html
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Sanita": neurochirurgia del futuro,a Verona arriva il robot

'Robocast’ guidera’ mano chirurgo definendo traiettoria migliore

(ANSA)- VENEZIA, 9 FEB - Verra' presentato domattina nellazienda ospedaliera di Verona
"Robocast”, un robot creato per lassistenza negl intervents di nerochirurgta. Il sistema robofico ¢
1n grado di calcolare i pochi seconds 1 posstbil percorst da seguire con gl strumentl chirurgter,
elimimando 1l rischuo di lestont permanenti al paziente. Robocast movimenta una sonda, plotata dal
chirurgo, che avverte alla mano la forza di penetrazione percepita dalla sonda stessa. (ANSA),

hitp://corrteredelveneto.corrtere 1t news.shiml Pnews=Y VET3048
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Unrobot utilizzato in chirurgia

MEDICINA. Presentazione oggi a Borgo Trento

Arrivailrobot
che guida la mano
del chirurgo

Destinato ainterventi nel cranio
Progetto Ue da quattro milioni

Viene presentato oggi nel-
TVazienda ospedaliera universi-
taria «Robocast», un robotcre-
ato per 'assistenza negli inter-
ventidi neurochirurgia. Il siste-
ma robotico éin grado di calco-
lare in pochi secondi i possibili
percorsi da seguire con gli stru-
menti chirurgici, eliminando
il rischio di lesionipermanenti
al paziente.

Robocast muove una sonda,
pilotata dal chirurgo, che tra-
smette alla manolaforza dipe-
netrazione percepita dalla son-
da stessa. 11 feedback & essen-
ziale per stimare quali struttu-
reo qualitessutisistiano attra-
versando. Il software di pianifi-
cazione intelligente definisce
la traiettoria pia vantaggiosa
perraggiungerel'obiettivo chi-
rurgico. Scopo del progetto, fi-
nanziato dall’Europa con qua-
si quattro milioni di euro, é
quello di ideare, sviluppare e
realizzare un sistema robotico
per assistere il chirurgo negli

interventi di neurochirargia
poco invasiva di tipo kevhole,
cioé interventi di chirurgia ce-
rebrale eseguiti attraverso un
foro diridotte dimensioni {cir-
ca 2 cm di diametro) praticato
nel cranio.

Allapresentazionein antepri-
ma europea saranno presenti
il direttore dell’azienda ospe-
daliera universitaria integrata
Sandro Caffi, Antonio Fiaschi,
direttore del Dipartimento di
Scienze Neurologiche dell’Uni-
versiti, Massimo Gerosa, diret-
tore della clinica Neurochirur-
gica, Sergio Turazzi, direttore
del Dipartimento di Neurochi-
rargia ospedaliera, Giancarlo
Ferrigno, ordinario di bicinge-
gneria elettronica al Politecni-
co di Milano e Roberto Foroni
fisico medico dell’Azienda
ospedaliera universitaria inte-
grata e Domenico Prattichiz-
70, associato di Robotica e au-
tomarzione dell’Universita di
Siena. +

Si parla di noi
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Un sistema robotizzato per fassistenza in grado i calcolare in
pochi secondi i possibill percorSI da sequire per evitare i rischi

Questa mattina alle ore 10 e 30
nella biblioteca di Neurochirur-
gia dellAzienda ospedaliero
universitaria integrata sara pre-
sentato Robocast, un sistema
robotico per 'assistenza al neu-
rochirurgo in grade di calcolare
in pochi secondi i possibili per-
corsi da seguire con gli stru-
menti chirurgici per evitare i
rischi operatori. Robocast movi-
menta una sonda, pilotata dal
chirurgo, che avverte alla mano
la forza di penetrazione perce-
pita dalla sonda stessa. |l feed-
back & essenziale per stimare
quali strutture si stiano attraver-
sando. |l software di pianifica-

Sandro Caffi

zione intelligente definisce la
traiettoria pit vantaggiosa per
raggiungere l'obiettivo chirurgi-
co. Scopo del progetto & quello
di ideare, sviluppare e realizza- |

re un sistema robotico per assi-
stere il chirurgo negli interventi
di neurochirurgia poco invasiva
di tipo keyhole, ciog interventi di
chirurgia cerebrale eseguiti
attraverso un foro di ridotte
dimensioni (circa 2 cm di dia-
metro) praticato nel cranio. Alla
conferenza saranno presenti il
direttore dellAzienda Ospedali-
era Universitaria Integrata San-
dro Caffi, Antonio Fiaschi, diret-
tore del Dipartimento di Scien-
ze Neurologiche, Massimo Ge-
rosa, direttore della clinica Neu-
rochirurgica e Sergio Turazzi,
direttore del Dipartimento di
Neurochirurgia.

Si parla di noi
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Robocast. Presentazione del sistema robotico per la nheurochirurgia
Oggi alle 10.30 nella biblioteca di Neurochirurgia dell’Azienda
ospedaliero universitaria integrata (piano sotterraneo, ingresso da via
Mameli - Borgo Trento) sara presentato Robocast, un sistema robotico
per I'assistenza al neurochirurgo in grado di calcolare in pochi secondi |
possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i
rischi operatori. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo,
che avverte alla mano la forza di penetrazione percepita dalla sonda
stessa. Il feedback e essenziale per stimare quali strutture si stiano
attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la
traiettoria pid vantaggiosa per raggiungere l'obiettivo chirurgico.

ideare, sviluppare e realizzare un
sistema robotico per assistere il
chirurgo negli interventi di
neurochirurgia poco invasiva di
tipo keyhole, cioe interventi di
chirurgia cerebrale eseguiti
attraverso un foro di ridotte
dimensioni (circa 2 cm di
diametro) praticato nel cranio.
Alla conferenza stampa saranno
presenti il direttore dell’ Azienda
Ospedaliera Universitaria Integrata
Sandro Caffi, Antonio Fiaschi,
direttore del Dipartimento di
Scienze Neurologiche Massimo
Gerosa, >>

direttore della clinica

Scopo del progetto e quello di

Neurochirurgica, Sergio Turazzi,
direttore del Dipartimento di
Neurochirurgia ospedaliera,
Giancarlo Ferrigno, ordinario di
bioingegneria elettronica al
Politecnico di Milano e Roberto
Foroni fisico medico dell’ Azienda
Ospedaliera Universitaria Integrata,
Domenico Prattichizzo, associato di
Robotica e Automazione
dell'Universita di Siena. Con
'occasione i giornalisti potranno
prendere visione di Robocast
all’interno della sala operatoria di
Neurochirurgia.

BUR.IT 10.02.11

http://www.bur.1it/2011/N_G 110249.php
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Universita, un corso abbatte il tabu dell'omosessualita

Il professor Bernini terra un inseghamento sulle teorie Queer, per
rigettare le differenze di genere
09 feb | ATTUALITA PAG 02 Duilio Colonna

L’ Universita di Verona apre allo studio filosofico e sociale dell’omosessualita ed al suo rapporto
con la societa contemporanea. Il corso, che partira il prossimo 28 febbraio, sara tenuto dal
professor Lorenzo Bernini, gia relatore di un insegnamento simile all'universita Statale di Milano.
Le lezioni analizzeranno le “queer theories”, ovvero quel pensiero, nato nel mondo anglossassone
all’inizio degli anni "90, che rigetta la creazione di categorie ed entita-gruppo artificiali e
socialmente assegnate basate sulla divisione tra coloro che condividono un’usanza, abitudine o stile
di vita e coloro che non lo condividono.

11 corso sulle *queer theories” intende mettere in discussione i modi consueti di pensare
I’identita di genere e si propone di fornire un esempio del contributo che la filosofia puo apportare
alla comprensione critica dei problemi politici odierni. Un corso che si incerniera in modo quanto
mai puntale sull’attualita e gli scandali, a sfondo sessuale e non, della classe dirigente italiana.

Un insegnamento che, come gia accaduto a Milano, fara sicuramente storcere il naso a puritani e
cattolici, ma fara discutere anche il mondo politico. “I temi trattati durante le lezioni non sono
altro che quelli dei ‘gender studies’ e dei ‘gay studies’ che vengono trattati abitualmente nelle
universita straniere”. Presenta cosi il suo corso il professor Bernini, forte del successo che le sue
lezioni hanno avuto a Milano: ““Si tratta di questioni che riguardano da vicino 1 ragazzi, che alla
Statale hanno risposto positivamente alle lezioni riempendo sempre 1’aula”. Bernini si toglie anche
qualche sassolino della scarpa e risponde a chi aveva sostenuto che alle lezioni meneghine ci
fossero solo gay e lesbiche: “Si ¢ trattato, invece, di un pubblico attento, eterogeneo ed
incredibilmente serio. Tra 1 banchi erano presenti sia omosessuali, che eterosessuali, ma la
differenza non ¢ certo scritta sulla faccia di nessuno™.

I1 corso che si aprira alla Facolta di Scienze della Comunicazione in un primo momento si
interroghera sullo statuto di quella disciplina universitaria che prende il nome di Filosofia
politica e sul suo rapporto critico con la “realta”. In seguito indaghera, prendendo come esempi
Michel Foucault e Judith Butler, come le “queer theories” contemporanee contestino la
rappresentazione binaria del genere con cui la medicina, la psicologia, I’ordinamento giuridico
disciplinano oggi la percezione sociale dell’identita determinando esclusioni, discriminaziont,
violazioni dei diritti umani delle minoranze.

http://www.veronasera.it/News/ ATTUALIT%C3 %80/09-02-
2011 12.36/Universit%C3%A0 un corso abbatte il tab%C3%B9 dellomosessualit®eC3%A0 05
840.htm
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Sanita I Calcolano rapidamente le traiettorie d'intervento piu sicure e non sono «invasiviy

[ tre robot che «operano» 1l cervello
Parkinson e coma curati dal chiru

\ g

rgo

Operativi alla Neurochirurgia di Borgo Trento serviranno per varie patologie

VERONA - 1 loro nomi richiamano
missioni nello spazio: Pathfinder,
Mars. 11 terreno che andranno ad
esplorare &, per certi versi, altrettanto
misterioso e sicuramente piu delica-
to: il cervello umano. Tre robot che in-
sieme compongono una macchina
che potrebbe cambiare radicalmente
la neurochirurgia. Sviluppato da un
consorzio internazionale di universi-
ta ed enti privati, nell’ambito del pro-
getto «Robocasty, si tratta di un siste-
ma in grado di calcolare rapidamente
le traiettorie di intervento pil sicure,
con lo scopo di inserire sonde (o ro-
bot delle dimensioni di un mosceri-
no) per operazioni di microchirurgia.
Da qualche giorno la tecnologia ¢ a di-
sposizione dell’azienda ospedaliera
di Verona. «E’ un sistema che puo ri-
sultare utile su un ampio spettro di
interventi - assicura Giancarlo Ferri-
gno, del dipartimento di Bioingegne-
ria del Politecnico di Milano, ente che
ha preso parte al progetto - si va dal-
Vestrazione di tumori fino alla stimo-
lazione di stati cerebrali profondi».

Una tipologia promettente per il ri-
sveglio da stati di coma prolungato,
anche se non vegetativo e per patolo-
gie come il morbo di Parkinson o la
sindrome di Tourette. Nulla di ufficia-
le, ma per Vintervento su persone in
coma potrebbe essere questioni di
giorni: sarebbe la prima operazione

Alopera
Sopra i nuovi
robot.
Adestrala
loro
presentazione
da parte
dell’azienda
ospedaliera
(foto Sartor)

del genere in Italia. «Con questa tec-
nologia si € riusciti ad ottenere il ri-
sveglio di pazienti in coma da oltre
cingue anni - sostiene Massimo Gero-
sa, direttore della clinica di Neurochi-
rurgia di Borgo Trento - in un caso il
paziente appena svegliatosi ha chie-
sto alla madre di preparargli il gelato.
Nel giro di un mese la riabilitazione
fisica era quasi completa». Tecnolo-
gie che promettono di essere meno
invasive: grazie a strumenti di
«pre-planning» (come la scansione
elettronica del cranio del paziente) il
robot sapra esattamente dove pratica-
re un foro ridotto laddove prima era
necessaria un’apertura quasi comple-
ta. Ma sara comunque il chirurgo ad
azionare la macchina nel momento
decisivo. «Sara questione di qualche
anno - conclude Gerosa - e potremo
fare affidamento su un processo com-
pletamente integrato, dalle analisi ra-
diologiche fino alla chirurgia che con-
sentiranno al medico di operare in
un ambiente di "realta aumentata”,
con simulazioni in grado di aumenta-
re la precisione». Ingente il costo del
progetto, durato quattro anni: oltre 4
milioni di euro, finanziato per tre mi-
lioni e 450mila euro dall'Unione Euro-
pea nell’ambito del settimo program-
ma quadro.

Davide Orsato

© RIPRODUZIONE RISERVATA

fiapreIo lat « Burdy
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ROBOCAST

)

PRESENTATO ILNUOVO SISTEM A
ROBOTICO NFUROCHIRURGICO

A 3 anni dal primo progetto europeo a Verona la prima

simulazione di un intervento realizzato

Un assistente per pianificare ed
effettuare delicati interventi al cer-
vello. Da oggi ce. Si tratta di
Robocast, un sistema robotico
per lassistenza al chirurgo in
grado di calcolare in pochi secon-
di i possibili percorsi da seguire
con dli strumenti chirurgici per evi-
tare i rischi operatori. Il robot & in
grado di calcolare le migliori traiet-
torie di intervento che vengono
sottoposte al chirurgo per la deci-
sione finale sul trattamento. A tre
anni dallawio ufficiale del proget-
to, cofinanziato dalla Commissio-
ne Europea Direttorato General

“Information Society & Media”,
seftore “Inferaction and Interfa-

N .
Il nuovo progetto Robocast

ces” con 3 milioni 450 mila euro, il
bilancio & positivo. A Verona ieri &
stata presentata per la prima volta
la simulazione di un intervento
assistito con la nuova tecnica.

con la nuova tecnica

Con guesto tipo di strumento pos-
sono essere diagnosticate e cura-
te varie patologie. Si va dalle piu
gravi e di maggior impatto sociale
come i tumori cerebrali, la malattia
di Parkinson, I'epilessia, l'drocefa-
lia, la distonia, il tremore essenzia-
le, la sindrome di Tourefte, a sin-
dromi funzionali come la de-
pressione clinica, il dolore fanta-
sma, la cefalea a grappolo. Sco-
po del progetto & quello di ideare,
sviluppare e realizzare un sistema
robotico per assistere il chirurgo
negli interventi di neurochirurgia
poco invasiva ditipo keyhole, ciog
interventi di chirurgia cerebrale
esequiti attraverso un foro.
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MEDICINA E TECNOLOGIA. Nella sala operatoria di Neurochirurgia la prima simulazione diunintervento assistito con la nuova tecnica, messa a punto anche a Verona

Robocast, un navigatore dentroil cervello

Tramite una sonda, pilotata dal
chirurgo, si pianifica la traiettoria
degli strumenti per intervenire
sui tumori e curare il Parkinson

Una sortadinavigatore satelli-
tare che si muove all'interno
del cervello umano, per assi-
stere il neurochirurgo nella
pianificazione e nell’effettua-
zione di delicati interventi.
Proprio come il navigatore
che utilizziamo in auto, il Ro-
bocast (questo il nome asse-
gnato alla sofisticata apparec-
chiatura) € in grado di calcola-
re in pochi secondi i possibili
percorsi da seguire con gli
strumenti chirurgici, cosi da
evitare rischi operatori.

Il futuro sbarca in una sala
operatoria della Neurochirur-
gia, nei sotterranei del Geria-
trico, dove ieri mattina - a tre
anni dall’avvio ufficiale del
progetto - & stata presentataal-
la stampa la prima simulazio-
ne di un intervento assistito
conlanuovatecnica. Per vede-
re il Robocast in azione su pa-
zienti veri, invece, bisognera
ancoraaspettare unanno, per-
che¢ilsistema¢in attesadi cer-
tificazione da parte degli enti
preposti.

COMEFUNZIONA. Robocast mo-
vimenta una sonda, pilotata
dal chirurgo, che fa percepire
alla mano la forza di penetra-
zione dellasonda stessa: circo-
stanza essenziale per stimare
quali strutture cerebrali si stia-
no attraversando. Il software
di pianificazione intelligente

definiscela traiettoria pitivan-
taggiosa per raggiungere
Tobiettivo chirurgico. In que-
sto senso, € considerato otti-
male il percorso pit breve in
termini di lunghezza e di tra-
gitto, che non attraversi vasi o
aree cerebrali critiche perla vi-
tadel paziente, in modo da evi-
tare lesioni.

ACOSA SERVE. Con questo nuo-
vo strumento possono essere
diagnosticate e curate varie pa-
tologie. Si va dalle piti gravi e
di maggior impatto sociale co-
me i tumori cerebrali, la malat-
tia di Parkinson, l’epilessia,
Tidrocefalia, la distonia, il tre-
more essenziale, la sindrome
di Tourette. Lo strumento, at-
traverso unastimolazione pro-
fonda, potra essere utilizzato
anche per curare sindromi
funzionali come la depressio-
ne clinica (si tratterebbe di
una forma evoluta di elettro-
shock) , il dolore fantasma, la
cefalea a grappolo. Non solo.
Come ha anticipato il profes-
sor Massimo Gerosa, direttore
della clinica Neurochirurgica,
«il Comitato etico dell’Azien-
da ospedaliera universitaria
ha autorizzato la stimolazione
profonda in pazienti in condi-
zioni di coma protratto. Non
ci aspettiamo risvegli a ogni
stimolazione, ma significativi
successi, peraltro gia ottenuti

in altri centri specializzati».

IL PROGETTO. Lo scopo ultimo
e quello diideare, svilupparee
realizzare un sistema robotico
per assistere il chirurgo negli
interventi di neurochirurgia
poco invasiva, eseguiti cioe at-
traverso un foro dicircal,5cm
di diametro praticato nel cra-
nio. Questa tecnica si applica
indiversi casi,dallabiopsiaall’
endoscopiafino all'inserimen-
to disonde e cateteri nel cervel-
lo per effettuare diagnosi e/o
terapie che comprendono il
campionamento di sangue o
tessuti e una serie di altre pro-
cedure chirurgiche. ¢rcoL

|
Robocast simulaunintervento

Il professor Massimo Gerosa
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Il Robocast, la sofisticata apparecchiatura, entrera in funzione tra un anno FOT0 MARCHIORI
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. ROBOCAST:

Un assistente per pianifica-
re ed effettuare delicati
interventi al cervello. Da
oggi c’'é. Si tratta di Ro-
bocast, un sistema robotico
per 'assistenza al chirurgo
in grado di calcolare in
pochi secondi i possibili
percorsi da seguire con gli
strumenti chirurgici per avi-
tare i rischi operatori. i
robot é in grado di calcolare
le migliori traiettorie di
intervento che vengono sot-
toposte al chirurgo per la
decisione finale sul tratta-
mento. A tre anni dall’avvio
ufficiale del progetto, cofi-
nanziato dalla Commissione
Europea Direttorato Ge-
nerale “Information Society
& Media”, settore “Inte-
raction and Interfaces” con
3 milioni 450 mila euro, il
bilancio & positivo. A Ve-
rona é stata presentata per
la prima volta la simulazio-
ne di un intervento assistito
con la nuova tecnica.

FIRMATO ACCORDO PER BUE
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A Veroha
un robot
per chirurghi

E stato presentato ieri nella biblio-
teca di Neurochirurgia dell’Azien-
da ospedaliero universitaria inte-
grata di Verona un sistema roboti-
co per l'assistenza al neurochirur-
go in grado di calcolare in pochi se-
condii possibili percorsi da seguire
con gli strumenti chirurgici per evi-
tare i rischi operatori. Si chiama Ro-
bocast e movimenta una sonda, pi-
lotata dal chirurgo, che avverte alla
mano la forza di penetrazione perce-
pita dalla sonda stessa. Il feedback
e essenziale per stimare quali strut-
ture si stiano attraversando. Il sof-
tware di pianificazione intelligente
definisce la traiettoria piti vantag-
giosa per raggiungere 1’obiettivo
chirurgico. Scopo del progetto eide-
are, sviluppare e realizzare un siste-
ma robotico per assistere il chirur-
go negliinterventi di chirurgia cere-
brale eseguiti attraverso un foro di
ridotte dimensioni (circa 2 cm di
diametro) praticato nel cranio.
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Interventi al cervello, 'ospedale si affida a Robocast
Ricerca sempre pit internazionale:; 11 1 partner comvolti anche da Israele, Germania ¢ Regno Unito

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Si tratta di Robocast, un
sistema robotico per l'assistenza al chirurgo in grado di calcolare m pochi secondi 1 possibili
percorsi da seguire con gli strumenti chirurgict per evitare 1 rischi operatori.

"Un progetto importante, anche al di [a degli aspetti assistenziali e di neurochirurgia. La ricerca per
not assume un grande significato per la collaborazione internazionale. I risultati, come Robocast,
dimostrano come scienza e medicina non siano mai localistiche" ha spiegato 1l direttore
dell’Azienda ospedaliera universitaria integrata Sandro Cafft.

Gli fa eco Antonio Fianschi, direttore del Dipartimento di scienze neurologiche: "1l rapporto che ¢'8
stato ¢ stato enorme, tuttt voltt ad un obiettivo comune, ovvero quello direndere la chirurgia sempre
meno invasiva, grazie ad una tecnologia in grado di colpire puntualmente dove bisogna colpire,
senza andare ad mtaccare altre aree. Abbiamo avuto anche 1l contributo dell Unione Europea, con
un finanziamento di 3milioni ¢ 340mila euro".

La ricerca, insomma, ha sempre pill un respiro iternazionale. Per I'Ttalia, oltre al Politecnico di
Milano, hanno partecipato il dipartimento di Scienze neurologiche dell' Atenco scaligero,
['Universita di Siena el'azienda Cf consulting, A livello internazionale hanno contribuito [ Tmperial
college di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa, il dipartimento di
Scienza dell'informazione dell Universita di Monaco, ITstituto di tecnologia di Karlstuhe e due
aziende, Prosurgics m Inghilterra ¢ Mazor i Isracle.
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Presentazione di Robocast sistema robotico per la neurochirurgia

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Da oggi ¢’¢. Si tratta di
Robocast, un sistema robotico per 1'assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi secondi i
possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori. Il robot & in
grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che vengono sottoposte al chirurgo per la
decisione finale sul trattamento.

A tre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla Commissione Europea Direttorato
Generale "Information Society & Media", settore "Interaction and Interfaces” con 3 milioni 450
mila euro, il bilancio & positivo. A Verona oggi ¢ stata presentata per la prima volta la simulazione
di un intervento assistito con la nuova tecnica.

I protagonisti. I progetto, il cui coordinamento & stato condotto da Giancarlo Ferrigno ordinario di
Bioingegneria elettronica e dalla ricercatrice veronese Elena De Momi del dipartimento di
Bioingegneria del Politecnico di Milano, laboratorio di Neuroingegneria ¢ Robotica medica, si
avvale della collaborazione di strutture universitarie e industriali internazionali.

A Verona il progetto & stato condotto da Roberto Foroni fisico medico dell” Azienda Ospedaliera
Universitaria Integrata e dal neuroradiologo Kenneth Ricciardi in collaborazione con Massimo
Gerosa direttore della clinica Neurochirurgica e Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento di
Neurochirurgia ospedaliera.

Per 1"'Italia, oltre al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Scienze neurologiche,
neuropsicologiche, morfologiche e motorie dell’ateneo scaligero diretto da Antonio Fiaschi,
l'universita di Siena e 1’azienda Cf consulting. A livello internazionale hanno contribuito al progetto
I'Imperial College di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa, il
dipartimento di Scienza dell ‘informazione dell Universita di Monaco e 1'Istituto di tecnologia di
Karlsruhe e due aziende, Prosurgics in Inghilterra e Mazor in Israele.

Quali patologie. Con questo tipo di strumento possono essere diagnosticate e curate varie patologie.
Si va dalle pit gravi e di maggior impatto sociale come i tumori cerebrali, la malattia di Parkinson,
I'epilessia, 1'idrocefalia, la distonia, il tremore essenziale, la sindrome di Tourette, a sindromi
funzionali come la depressione clinica, il dolore fantasma, la cefalea a grappolo.

Che cos’¢ e come funziona. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che fa percepire
alla mano la forza di penetrazione della sonda stessa. Il feedback ¢ essenziale per stimare quali
strutture si stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria piu
vantaggiosa per raggiungere 1" obiettivo chirurgico. In questo senso, & considerato ottimale il
percorso piu breve in termini di lunghezza e di tragitto, che non attraversi vasi o aree cerebrali
critiche per la vita del paziente, in modo da evitare lesioni. Il team di lavoro ha ideato ¢ realizzato
un complesso sistema di controllo in grado di gestire errori inferiori al millimetro. Robocast fa uso
anche di una sonda , sviluppata nel progetto, che si muove su traiettorie curvilinee in grado di
evitare ostacoli nel raggiungimento dell obiettivo.

L’applicabilita del progetto. Scopo del progetto & quello di ideare, sviluppare e realizzare un sistema
robotico per assistere il chirurgo negli interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole,
cio¢ interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa 1.5 cm
di diametro) praticato nel cranio. Questa tecnica si applica in diversi casi, dalla biopsia
all’endoscopia fino agli interventi di neurochirurgia funzionale con l'inserimento di sonde e cateteri
nel cervello per effettuare diagnosi e/o terapie che comprendono il campionamento di sangue o
tessuti, 1"ablazione criogenica ed elettrolitica, la brachiterapia, la stimolazione cerebrale profonda e
una serie di altre procedure chirurgiche.
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Robocast presentazione del sistema robotico per la neurochirurgia

Giovedi 10 febbraio alle 10.30 nella biblioteca di Neurochirurgia dell’ Azienda ospedaliero
universitaria integrata (piano sotterraneo, ingresso da via Mameli - Borgo Trento) sara presentato
Robocast, un sistema robotico per I’assistenza al neurochirurgo in grado di calcolare in pochi
secondi i possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori.

Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che avverte alla mano la forza di
penetrazione percepita dalla sonda stessa. Il feedback ¢ essenziale per stimare quali strutture si
stiano attraversando. I1 software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria pit vantaggiosa
per raggiungere 1’obiettivo chirurgico. Scopo del progetto ¢ quello di ideare, sviluppare e realizzare
un sistema robotico per assistere il chirurgo negli interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo
keyhole, ciog interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa
2 em di diametro) praticato nel cranio.

Alla conferenza stampa saranno presenti il direttore dell’ Azienda Ospedaliera Universitaria
Integrata Sandro Caffi, Antonio Fiaschi, direttore del Dipartimento di Scienze Neurologiche
Massimo Gerosa, direttore della clinica Neurochirurgica, Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento
di Neurochirurgia ospedaliera, Giancarlo Ferrigno, ordinario di bioingegneria elettronica al
Politecnico di Milano e Roberto Foroni fisico medico dell” Azienda Ospedaliera Universitaria
Integrata, Domenico Prattichizzo, associato di Robotica e Automazione dell'Universita di Siena.
Con I’occasione 1 giornalisti potranno prendere visione di Robocast all’interno della sala operatoria
di Neurochirurgia.
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Robocast

Presentazione di Robocast sistema robotico per la neurochirurgia, a 3 anni dal primo progetto
europeo a Verona la prima simulazione di un intervento realizzato con la nuova tecnica

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Da oggi ¢’¢. Si tratta di
Robocast, un sistema robotico per 1’assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi secondi i
possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori. Il robot ¢ in
grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che vengono sottoposte al chirurgo per la
decisione finale sul trattamento.

A tre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla Commissione Europea Direttorato
Generale “Information Society & Media”, settore “Interaction and Interfaces” con 3 milioni 450
mila euro, il bilancio ¢ positivo. A Verona oggi ¢ stata presentata per la prima volta la simulazione
di un intervento assistito con la nuova tecnica.

I protagonisti. Il progetto, il cui coordinamento ¢ stato condotto da Giancarlo Ferrigno ordinario di
Bioingegneria elettronica e dalla ricercatrice veronese Elena De Momi del dipartimento di
Bioingegneria del Politecnico di Milano, laboratorio di Neuroingegneria ¢ Robotica medica, si
avvale della collaborazione di strutture universitarie ¢ industriali internazionali.

A Verona il progetto ¢ stato condotto da Roberto Foroni fisico medico dell’ Azienda Ospedaliera
Universitaria Integrata e dal neuroradiologo Kenneth Riceiardi in collaborazione con Massimo
Gerosa direttore della clinica Neurochirurgica e Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento di
Neurochirurgia ospedaliera.

Per I’Italia, oltre al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Scienze neurologiche,
neuropsicologiche, morfologiche e motorie dell’ateneo scaligero diretto da Antonio Fiaschi,
I"universita di Siena e ’azienda Cf consulting. A livello internazionale hanno contribuito al progetto
I’Imperial College di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa, il
dipartimento di Scienza dell’informazione dell’Universita di Monaco e I’Istituto di tecnologia di
Karlsruhe e due aziende, Prosurgics in Inghilterra ¢ Mazor in Israele.

A tre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla Commissione Europea Direttorato
Generale “Information Society & Media”, settore “Interaction and Interfaces” con 3 milioni 450
mila euro, il bilancio ¢ positivo. A Verona oggi ¢ stata presentata per la prima volta la simulazione
di un intervento assistito con la nuova tecnica.

I protagonisti. Il progetto, il cui coordinamento ¢ stato condotto da Giancarlo Ferrigno ordinario di
Bioingegneria elettronica e dalla ricercatrice veronese Elena De Momi del dipartimento di
Bioingegneria del Politecnico di Milano, laboratorio di Neuroingegneria ¢ Robotica medica, si
avvale della collaborazione di strutture universitarie ¢ industriali internazionali.

A Verona il progetto ¢ stato condotto da Roberto Foroni fisico medico dell’ Azienda Ospedaliera
Universitaria Integrata e dal neuroradiologo Kenneth Riceiardi in collaborazione con Massimo
Gerosa direttore della clinica Neurochirurgica e Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento di
Neurochirurgia ospedaliera.

Per I’Italia, oltre al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Scienze neurologiche,
neuropsicologiche, morfologiche e motorie dell’ateneo scaligero diretto da Antonio Fiaschi,
I"universita di Siena e ’azienda Cf consulting. A livello internazionale hanno contribuito al progetto
I’Imperial College di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa, il
dipartimento di Scienza dell’informazione dell’Universita di Monaco e I’Istituto di tecnologia di
Karlsruhe e due aziende, Prosurgics in Inghilterra ¢ Mazor in Israele.

Quali patologie. Con questo tipo di strumento possono essere diagnosticate e curate varie patologie.
Si va dalle piu gravi e di maggior impatto sociale come 1 tumori cerebrali, la malattia di Parkinson,

Che cos’¢ e come funziona. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che fa percepire
alla mano la forza di penetrazione della sonda stessa. Il feedback ¢ essenziale per stimare quali
strutture si stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria piu
vantaggiosa per raggiungere 1’obiettivo chirurgico. In questo senso, ¢ considerato ottimale il
percorso piu breve in termini di lunghezza e di tragitto, che non attraversi vasi o aree cerebrali
critiche per la vita del paziente, in modo da evitare lesioni. Il team di lavoro ha ideato ¢ realizzato
un complesso sistema di controllo in grado di gestire errori inferiori al millimetro. Robocast fa uso
anche di una sonda , sviluppata nel progetto, che si muove su traiettorie curvilinee in grado di
evitare ostacoli nel raggiungimento dell’obiettivo.

L’applicabilita del progetto. Scopo del progetto ¢ quello di ideare, sviluppare e realizzare un sistema
robotico per assistere il chirurgo negli interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole,
ciog interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa 1.5 cm
di diametro) praticato nel cranio. Questa tecnica si applica in diversi casi, dalla biopsia
all’endoscopia fino agli interventi di neurochirurgia funzionale con I’inserimento di sonde e cateteri
nel cervello per effettuare diagnosi /o terapie che comprendono il campionamento di sangue o
tessuti, I’ablazione criogenica ed elettrolitica, la brachiterapia, la stimolazione cerebrale profonda e
una serie di altre procedure chirurgiche.
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Robocast: sistema robotico per la neurochirurgia

Presentazione di Robocast sistema robotico per la neurochirurgia a 3 anni dal primo progetto
europeo; a Verona la prima simulazione di un intervento realizzato con la nuova tecnica

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Da oggi ¢’¢. Si tratta di
Robocast, un sistema robotico per I’ assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi secondi i
possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori. Il robot & in
grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che vengono sottoposte al chirurgo per la
decisione finale sul trattamento.

Atre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla Commissione Europea Direttorato
Generale “Information Society & Media”, settore “Interaction and Interfaces” con 3 milioni 450
mila euro, il bilancio & positivo. A Verona oggi ¢ stata presentata per la prima volta la simulazione
di un intervento assistito con la nuova tecnica.

I protagonisti. I1 progetto, il cui coordinamento ¢ stato condotto da Giancarlo Ferrigno ordinario di
Bioingegneria elettronica e dalla ricercatrice veronese Elena De Momi del dipartimento di
Bioingegneria del Politeenico di Milano, laboratorio di Neuroingegneria e Robotica medica, si
avvale della collaborazione di strutture universitarie e industriali internazionali.

A Verona il progetto & stato condotto da Roberto Foroni fisico medico dell’ Azienda Ospedaliera
Universitaria Integrata e dal neuroradiologo Kenneth Riceiardi in collaborazione con Massimo
Gerosa direttore della clinica Neurochirurgica e Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento di
Neurochirurgia ospedaliera.

Per I'Ttalia, oltre al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Scienze neurologiche,
neuropsicologiche, morfologiche e motorie dell’ateneo scaligero diretto da Antonio Fiaschi,
I"'universita di Siena e 1’azienda Cf consulting. A livello internazionale hanno contribuito al progetto
I"Imperial College di Londra, 1a Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa, il
dipartimento di Scienza dell’ informazione dell’Universita di Monaco e I’Istituto di tecnologia di
Karlsruhe e due aziende, Prosurgics in Inghilterra ¢ Mazor in Israele.

Quali patologie. Con questo tipo di strumento possono essere diagnosticate ¢ curate varie patologie.
Si va dalle piu gravi e di maggior impatto sociale come 1 tumori cerebrali, la malattia di Parkinson,
I’epilessia, I'idrocefalia, la distonia, il tremore essenziale, la sindrome di Tourette, a sindromi
funzionali come la depressione clinica, il dolore fantasma, la cefalea a grappolo.

Che cos’¢ e come funziona. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che fa percepire
alla mano la forza di penetrazione della sonda stessa. Il feedback & essenziale per stimare quali
strutture si stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria pit
vantaggiosa per raggiungere 1’ obiettivo chirurgico. In questo senso, & considerato ottimale il
percorso pit breve in termini di lunghezza e di tragitto, che non attraversi vasi o aree cerebrali
critiche per la vita del paziente, in modo da evitare lesioni. Il team di lavoro ha ideato e realizzato
un complesso sistema di controllo in grado di gestire errori inferiori al millimetro. Robocast fa uso
anche di una sonda , sviluppata nel progetto, che si muove su traiettorie curvilinee in grado di
evitare ostacoli nel raggiungimento dell’ obiettivo.

L applicabilita del progetto. Scopo del progetto ¢ quello di ideare, sviluppare e realizzare un sistema
robotico per assistere il chirurgo negli interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole,
cioé interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa 1.5 cm
di diametro) praticato nel cranio. Questa tecnica si applica in diversi casi, dalla biopsia
all’endoscopia fino agli interventi di neurochirurgia funzionale con I’inserimento di sonde e cateteri
nel cervello per effettuare diagnosi e/o terapie che comprendono il campionamento di sangue o
tessuti, 1’ablazione criogenica ed elettrolitica, la brachiterapia, la stimolazione cerebrale profonda e
una serie di altre procedure chirurgiche.
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Robocast: sistema robotico per la neurochirurgia
A 3 anni dal primo progetto europeo a Verona la prima simulazione di un intervento realizzato con
la nuova tecnica

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Da oggi ¢’&. Si tratta di
Robocast, un sistema robotico per I’assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi secondi i
possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori. Il robot & in
grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che vengono sottoposte al chirurgo per la
decisione finale sul trattamento.

A tre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla Commissione Furopea Direttorato
Generale “Information Society & Media”, settore “Interaction and Interfaces™ con 3 milioni 450
mila euro, il bilancio & positivo. A Verona oggi ¢ stata presentata per la prima volta la simulazione
di un intervento assistito con la nuova tecnica.

I protagonisti. Il progetto, il cui coordinamento ¢ stato condotto da Giancarlo Ferrigno ordinario di
Bioingegneria elettronica e dalla ricercatrice veronese Elena De Momi del dipartimento di
Bioingegneria del Politecnico di Milano, laboratorio di Neuroingegneria ¢ Robotica medica, si
avvale della collaborazione di strutture universitarie e industriali internazionali.

A Verona il progetto & stato condotto da Roberto Foroni fisico medico dell’ Azienda Ospedaliera
Universitaria Integrata ¢ dal neuroradiologo Kenneth Ricciardi in collaborazione con Massimo
Gerosa direttore della clinica Neurochirurgica e Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento di
Neurochirurgia ospedaliera.

Per I'Ttalia, oltre al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Scienze neurologiche,
neuropsicologiche, morfologiche e motorie dell’ateneo scaligero diretto da Antonio Fiaschi,
I'universita di Siena e 1’azienda Cf consulting, A livello internazionale hanno contribuito al progetto
I'Imperial College di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa, il
dipartimento di Scienza dell’informazione dell’Universita di Monaco e 1"Istituto di teenologia di
Karlsruhe ¢ due aziende, Prosurgics in Inghilterra e Mazor in Israele.

Quali patologie. Con questo tipo di strumento possono essere diagnosticate ¢ curate varie patologie.
Si va dalle piu gravi ¢ di maggior impatto sociale come i tumori cerebrali, la malattia di Parkinson,
I’epilessia, 1'idrocefalia, la distonia, il tremore essenziale, la sindrome di Tourette, a sindromi
funzionali come la depressione clinica, il dolore fantasma, la cefalea a grappolo.

Che cos’2 e come funziona. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che fa percepire
alla mano la forza di penectrazione della sonda stessa. Il feedback & essenziale per stimare quali
strutture si stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria pit
vantaggiosa per raggiungere 1’obiettivo chirurgico. In questo senso, & considerato ottimale il
percorso pill breve in termini di lunghezza e di tragitto, che non attraversi vasi o aree cerebrali
critiche per la vita del paziente, in modo da evitare lesioni. Il team di lavoro ha ideato e realizzato
un complesso sistema di controllo in grado di gestire errori inferiori al millimetro. Robocast fa uso
anche di una sonda , sviluppata nel progetto, che si muove su traiettorie curvilinee in grado di
evitare ostacoli nel raggiungimento dell’ obiettivo.

L’applicabilita del progetto. Scopo del progetto ¢ quello di ideare, sviluppare e realizzare un sistema
robotico per assistere il chirurgo negli interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole,
cio interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa 1.5 em
di diametro) praticato nel cranio. Questa tecnica si applica in diversi casi, dalla biopsia
all’endoscopia fino agli interventi di neurochirurgia funzionale con I’inserimento di sonde e cateteri
nel cervello per effettuare diagnosi e/o terapie che comprendono il campionamento di sangue o
tessuti, I’ablazione criogenica ed elettrolitica, la brachiterapia, la stimolazione cerebrale profonda e
una serie di altre procedure chirurgiche.
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Sanita/ Arriva robot-chirurgo: ridotti al minimeo rischi operatori
Per i delicati interventi al cervello

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Da oggi ¢'¢: si tratta di
Robocast, un sistema robotico per I'assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi secondi i
possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare irischi operatori. Il robot ¢ in
grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che vengono sottoposte al chirurgo per la
decisione finale sul trattamento. A tre anni dall'avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla
Commissione Europea con 3 milioni ¢ 450mila euro, a Verona oggi ¢ stata presentata per la prima
volta la simulazione di un intervento assistito con la nuova tecnica. Con questo robot-neurochirurgo
possono essere diagnosticate ¢ curate varie patologie. Si va dalle piv gravi e di maggior impatto
sociale come i tumori cerebrali, la malattia di Parkinson, I'epilessia, I'idrocefalia, 1a distonia, il
tremore essenziale, la sindrome di Tourette, a sindromi funzionali come la depressione clinica, il
dolore fantasma, la cefalea a grappolo. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che fa
percepire alla mano la forza di penetrazione della sonda stessa. Il feedback & essenziale per stimare
quali strutture si stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la
traiettoria pit vantaggiosa per raggiungere l'obiettivo chirurgico. Scopo del progetto & quello di
ideare, sviluppare e realizzare un sistema robotico per assistere il chirurgo negli interventi di
neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole, ciog interventi di chirurgia cerebrale eseguiti
attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa 1,5 cm di diametro) praticato nel cranio.
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Universita di Verona: Presentazione di Robocast

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Da oggi ¢’&. Si tratta di
Robocast, un sistema robotico per I’assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi secondi 1
possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori. Il robot ¢ in
grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che vengono sottoposte al chirurgo per la
decisione finale sul trattamento. A tre anni dall’avvio ufficiale del progetto, cofinanziato dalla
Commissione Europea Direttorato Generale “Information Society & Media”, settore “Interaction
and Interfaces” con 3 milioni 430 mila euro, il bilancio & positivo. A Verona oggi ¢ stata presentata
per la prima volta la simulazione di un intervento assistito con la nuova tecnica.

I protagonisti. Il progetto, il cui coordinamento ¢ stato condotto da Giancarlo Ferrigno ordinario di
Bioingegneria elettronica e dalla ricercatrice veronese Elena De Momi del dipartimento di
Bioingegneria del Politecnico di Milano, laboratorio di Neuroingegneria e Robotica medica, si
avvale della collaborazione di strutture universitarie e industriali internazionali. A Verona il
progetto & stato condotto da Roberto Foroni fisico medico dell’ Azienda Ospedaliera Universitaria
Integrata e dal neuroradiologo Kenneth Ricciardi in collaborazione con Massimo Gerosa direttore
della clinica Neurochirurgica e Sergio Turazzi, direttore del Dipartimento di Neurochirurgia
ospedaliera. Per I’Italia, oltre al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Scienze
neurologiche, neuropsicologiche, morfologiche e motorie dell’atenco scaligero diretto da Antonio
Fiaschi, I"universita di Siena e 1’azienda Cf consulting. A livello internazionale hanno contribuito al
progetto I’Imperial College di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa, il
dipartimento di Scienza dell’informazione dell’Universita di Monaco e I"Istituto di tecnologia di
Karlsruhe e due aziende, Prosurgics in Inghilterra e Mazor in Israele.

Quali patologie. Con questo tipo di strumento possono essere diagnosticate e curate varie patologie.
Si va dalle piu gravi e di maggior impatto sociale come i tumori cerebrali, la malattia di Parkinson,
I’epilessia, I'idrocefalia, la distonia, il fremore essenziale, la sindrome di Tourette, a sindromi
funzionali come la depressione clinica, il dolore fantasma, la cefalea a grappolo.

Che cos’¢ e come funziona. Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurgo, che fa percepire
alla mano la forza di penetrazione della sonda stessa. Il feedback & essenziale per stimare quali
strutture si stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria pit
vantaggiosa per raggiungere I’ obiettivo chirurgico. In questo senso, ¢ considerato ottimale il
percorso pit breve in termini di lunghezza ¢ di tragitto, che non attraversi vasi o aree cerebrali
critiche per la vita del paziente, in modo da evitare lesioni. I1team di lavoro ha ideato ¢ realizzato
un complesso sistema di controllo in grado di gestire errori inferiori al millimetro. Robocast fa uso
anche di una sonda , sviluppata nel progetto, che si muove su traiettorie curvilinee in grado di
evitare ostacoli nel raggiungimento dell’obiettivo.

L’applicabilita del progetto. Scopo del progetto ¢ quello di ideare, sviluppare e realizzare un sistema
robotico per assistere il chirurgo negli interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole,
cio¢ interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa 1.5 cm
di diametro) praticato nel cranio. Questa tecnica si applica in diversi casi, dalla biopsia
all’endoscopia fino agli interventi di neurochirurgia funzionale con I’inserimento di sonde e cateteri
nel cervello per effettuare diagnosi /o terapie che comprendono il campionamento di sangue o
tessuti, [’ablazione criogenica ed elettrolitica, la brachiterapia, 1a stimolazione cerebrale profonda e
una serie di altre procedure chirurgiche.
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L Un robot per chirurgo

giovedi, 10 febbrajo 2011 2048

Un assistente per pianificare ed effettuaredelicati interventi al cervello. Da oggi ¢'e. Si tratta di Robocast, un sistemarobotico per
I'assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi secondi ipossibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare |
rischioperatori. Il robot & in grado di calcolare le migliori traiettorie diintervento che vengono sottoposte al chirurgo per la decisione
finale sultrattamento.

A tre anni dall' avvio ufficiale delprogetto, cofinanziato dalla Commissione Europea Direttorato Generale “InformationSociety &
Media”, settore “Interaction and Interfaces” con 3 milioni 450mila euro, il bilancio & positivo. A Verona ogg! & stata presentata per
laprima volta la simulazione di un intervento assistito con la nuova tecnica.

| protagonisti. Il progetto, il cuicoordinamento & stato condotto da GiancarloFerrigno ordinario di Bioingegneria elettronica e dalla
ricercatriceveronese Elena De Momi deldipartimento di Bioingegneria del Politecnico di Milano, laboratorio diNeuroingegneria e
Robotica medica, si avvale della collaborazione di struttureuniversitarie e industriali internazionali.

AVerona il progetto & stato condotio da RobertoForoni fisico medico dell Azienda Ospedaliera Universitaria Integrata e
dalneuroradiologo Kenneth Ricciardi incollaborazione con Massimo Gerosadiretiore della clinica Meurochirurgica e SergioTurazzi,
direttore del Dipartimento di Neurochirurgia ospedaliera.

Per 'ltalia,olire al Politecnico, hanno partecipato il dipartimento di Scienzeneurclogiche, neuropsicologiche, morfologiche e
motorie dell'ateneo scaligerodiretio da Antonio Fiaschi,l'universita di Siena e I'azienda Cf consulting. A livello internazionale
hannocontribuito al progetto 'imperial College di Londra, la Hebrew university diGerusalemme, Technion di Haifa, il dipartimento di
Scienza dellinformazionedell Universita di Monaco e l'istituto di tecnologia di Karlsruhe e dueaziende, Prosurgics in Inghillerra e
Mazor in Israele.

Quali patologie. Con questo tipo distrumento possono essere diagnosticate e curate varie patologie. Si va dallepiu gravi e di
maggior impatto sociale come i tumori cerebrali, la malattia diParkinson, 'epilessia, l'drocefalia, la distonia, il tremore essenziale,
lasindrome di Tourette, a sindromi funzionali come la depressione clinica, iidolore fantasma, la cefalea a grappolo.

Che cos'é e come funziona. Robocast movimenta una sonda, pilotata dalchirurgo, che fa percepire alla mano la forza di
penetrazione della sondastessa. Il feedback & essenziale per stimare quali strutture si stianoatiraversando. ll software di
pianificazione intelligente definisce latraisttoria pit vantaggiosa per raggiungere I'obiettivo chirurgico. In questosenso, &
considerato ottimale il percorso pitl breve in termini di lunghezza edi tragitto, che non attraversi vasi © aree cerebrali critiche per la
vita delpaziente, in modo da evitare lesioni. Il team di lavoro ha ideato e realizzatoun complesso sistermna di controllo in grado di
gestire errori inferiori almillimetro. Robocast fa uso anche di una sonda |, sviluppata nel progetto, chesi muove su traiettorie
curvilinee in grado di evitare ostacoli nelraggiungimento dellobiettivo.

L'applicabilita del progetto. Scopo delprogetto & quello di ideare, sviluppare e realizzare un sistema robotico per assistereil
chirurgo neglh interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole, cioé interventi di chirurgiacerebrale eseguiti attraverso un
foro di ridotte dimensioni {circa 1.5 cm didiametro) praticato nel cranio. Questa tecnica si applica in diversi casi dalla biopsia
alfendoscopia fino agli interventi di neurochirurgia funzionale confinserimento di sonde e cateteri nel cervello per effettuare
diagnosi e/oterapie che comprendono il campionamento di sangue o tessuti, l'ablazionecriogenica ed elettrolitica, la brachiterapia,
la stimolazione cerebraleprofonda e una serie di altre procedure chirurgiche.

Ritaglio stampa ad uso esclusivo del destinatario, non riproducibile.
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Arriva il robot-chirurgo:
rischi ridotti al minimo

v Consiglia . B} Registrazione per vedere cosa consigliane i tuci amici.

11 febbraio 2011 | Societd e Costume | il Commenta

ROMA Un assisienie per pianificare ed effetiuare delicati
interventi al cervello. Da oggi ¢'e: si fratta di Robocast, un
sistema robotico per I'assistenza al chirurgo in grade di
calcolare in pochi secondi i possibili percorsi da seguire con
gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori. Il robot &
in grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che
vengono sottoposte al chirurge per la decisione finale sul
frattamenio. A tre anni dall'avvio ufficiale del progeito,
cofinanziato dalla Commissione Europea con 3 milioni e

| 450mila euro, a Verona oggi € stata presentata per la prima
ROMA - Arriva il robot chirurgo (Foto by volia la simulazione di un intervento assistito con la nuova
Archive) | techica.

Con questo robot neurochirurgo possono essere
diagnosiicaie e curaie varie paiologie. Siva dalle pid gravie
di maggior impatio sociale come i tumori cerebrali, la
malatiia di Parkinson, l'epilessia, l'idrocefalia, 1a distonia, il
tfremore essenziale, [a sindrome di Tourette, a sindromi
funzionali come la depressione clinica, il dolore fantasma, la
cefalea a grappolo. Robocast movimenta una sonda, pilotaia
dal chirurgo, che fa percepire alla mano la forza di
penetfrazione della sonda stessa. ll feedback & essenziale
per stimare quali strutiure si stiano attraversando. |l software
di pianificazione intelligente definisce la traietioria piu
vantaggiosa per raggiungere l'obietlivo chirurgico.

Scopo del progetio & quello di ideare, sviluppare e realizzare
un sistema robotico per assistere il chirurgo negli interventi
di neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole, cicé
interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di
ridotte dimensioni (circa 1,5 cm di diametro) praticato nel
cranio.

@ riproduzione riservata
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Verona - Presentazione di Robocast sistema
robotico per la neurochirurgia

Un assistente per pianificare ed effettuare delicati interventi al cervello. Da oggi c'é. Si tratta di
Robocast, un sistema robotico per I'assistenza al chirurgo in grado di calcolare in pochi secondi |
possibili percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori. Il robot é in
grado di calcolare le migliori traiettorie di intervento che vengono sottoposte al chirurgo per la
decisione finale sul trattamento. A tre anni dall’avvic ufficiale del progetto, cofinanziato dalla
Commissione Europea Direttorato Generale "Information Society & Media”, settore "Interaction
and Interfaces” con 3 milioni 450 mila euro, il bilancio & positivo. A Verona oggi  stata presentata

per la prima volta la simulazione di un intervento assistito con la nuova tecnica.

I protagonisti. Il progetto, il cui coordinamento &

statc condotto da Giancarlo Ferrigno ordinario di
Bioingegneria elettronica e dalla ricercatrice veronese
Elena De Momi del dipartimento di Bioingegneria del
Politecnico di Milano, laboratorio di Neuroingegneria e
Robotica medica, si avvale della collaborazicne di
strutture universitarie e industriali internazionali.

A Verona il progetto é stato condotto da Roberto
Foroni fisico medico dell’Azienda Ospedaliera Universitaria Integrata e dal neuroradiologo Kenneth
Ricciardi in collaborazione con Massimo Gerosa direttore della clinica Neurochirurgica e Sergio
Turazzi, direttore del Dipartimento di Neurochirurgia ospedaliera.

Per I'ltalia, oltre al Politecnico, hanno partecipate il dipartimento di Scienze neurologiche,
neuropsicologiche, morfologiche e motorie dell'ateneo scaligero diretto da Antonio Fiaschi,
Funiversita di Siena e l'azienda Cf consulting. A livello internazionale hanno contribuito al progetto
'Imperial College di Londra, la Hebrew university di Gerusalemme, Technion di Haifa, il
dipartimento di Scienza dell'informazione dell'Universita di Monaco e 'istituto di tecnologia di
Karlsruhe e due aziende, Prosurgics in Inghilterra e Mazor in Israele.
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Quali patologie. Con questo tipo di strumento possono essere diagnosticate e curate varie
patologie. Siva dalle pit gravi e di maggior impatto sociale come | tumori cerebrali, la malattia di
Parkinson, 'epilessia, l'idrocefalia, la distonia, il fremore essenziale, la sindrome di Tourette, a
sindromi funzionali come la depressione clinica, il dolore fantasma, la cefalea a grappolo.

Che cos'é e come funziona. Robocast movimenta una
sonda, pilotata dal chirurgo, che fa percepire alla mano
la forza di penetrazione della sonda stessa. Il feedback
e essenziale per stimare guali strutture si stiano
attraversando. Il software di pianificazione intelligente
definisce la traiettoria piU vantaggiosa per raggiungere
I'obiettivo chirurgico. In questo senso, & considerato
ottimale il percorso pit breve in termini di lunghezza e
di tragitto, che non attraversi vasi o aree cerebrali
critiche per la vita del paziente, in modo da evitare
lesioni. Il team di lavoro ha ideato e realizzato un
complesso sistema di controllo in grado di gestire
_errori inferiori al millimetro. Robocast fa uso anche di
una sonda, sviluppata nel progetto, che si muove su
traiettorie curvilinee in grado di evitare ostacoli nel

raggiungimento dell'obiettive.

L'applicabilita del progetto. Scopo del progetto é
quello di ideare, sviluppare e realizzare un sistema
robotico per assistere il chirurgo negli interventi di neurochirurgia poco invasiva di tipo keyhole,
cioé interventi di chirurgia cerebrale eseguiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa 1.5 cm
di diametro) praticato nel cranio. Questa tecnica si applica in diversi casi, dalla biopsia
all'endoscopia finc agli interventi di neurochirurgia funzionale con l'inserimento di sonde e cateteri
nel cervello per effettuare diagnosi e/o terapie che comprendono il campionamento di sangue o
tessuti, I'ablazione criogenica ed elettrolitica, la brachiterapia, la stimolazione cerebrale profonda e

una serie di altre procedure chirurgiche.
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A Verona il primo robot
per operare il cervello

10/02/2011 12:45

E' stato presentato questa mattina, in anteprima europea all'ospedale di Borgo Trento, Robocast,
un sistema robotico per 'assistenza al neurochirurga in grado di calcolare in pochi secondi | possibili
percorsi da seguire con gli strumenti chirurgici per evitare i rischi operatori.

Robocast movimenta una sonda, pilotata dal chirurge, che avverte alla mano la forza di
penetrazione percepita dalla sonda stessa. Il feedback & essenziale per stimare quali strutture si
stiano attraversando. Il software di pianificazione intelligente definisce la traiettoria pit vantaggiosa
per raggiungere l'obiettivo chirurgico. Scopo del progetto & quello di ideare, sviluppare e realizzare
un sistema robotico per assistere il chirurgo negli interventi di neurcchirurgia poco invasiva di tipo
keyhole, cioe interventi di chirurgia cerebrale esequiti attraverso un foro di ridotte dimensioni (circa
2 cm di diametro)} praticato nel cranio.

Oggi pomeriggio la commissione europea sara chiamata a esprimere parere favorevole sul
prototipo. Dovesse arrivare 'ok entro un paio d'anni il sistema potrebbe essere operativo. Le
maggiori applicazioni si avranno per tumori cerebrali, Parkinson, epilessia, idrocefalia, sindrome di
Tourette, tremore essenziale.
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